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TwinCAT System - kompletny system automatyki dla komputeréw PC bazujacy na systemie
ADS, zmieniajacy komputer PC w kontroler czasu rzeczywistego, mogacy uruchomic¢ wiele
systemdéw PLC, kontrolowac osie NC. Umozliwia programowanie i obstuge urzadzen, pozwala
odseparowa¢ programowanie od run-time systemu, pracuje w $rodowisku Windows
(NT/2000/XP, NT/XP Embedded, CE). Obstuguje wszystkie standardy Fieldbus.

TwinCAT System Manager - centralne narzedzie konfiguracyjne i organizujgce TwinCAT
System (konfiguracja systeméw PLC, konfiguracja osi oraz podigczonych kanatdw we/wy i
tgczenie ich ze zmiennymi programowymi i zadaniami, zarzadzanie urzadzeniami podtgczonymi
przez Fieldbus)

TwinCAT CP - tworzy potgczenie pomiedzy programami systemu Windows a funkcjami panelu
kontrolnego, takimi jak: bezposrednie przetaczanie, sygnalizacja diodowa, wsparcie UPS

TwinCAT I/0 - sterowanie w trybie rzeczywistym wejsciami i wyjsciami z poziomu systemu
Windows NT/2000/XP/CE (taczenie wejs¢ i wyjs¢ z zadaniami, fgczenie zadan z innymi
zadaniami, najmniejsza jednostka — bit, obstuga wszystkich standardow Fieldbus)

TwinCAT PLC - tworzenie programéw PLC (standard IEC 61131-3 {IL, LD, FBD/CFC, SFC,
ST}, praca w sSrodowisku Windows NT/2000/XP, programowanie lokalne, przez TCP/IP, przez
Fieldbus, jedno narzedzie dla wszystkich platform {PC, BC, BX, CX}, rozbudowane biblioteki,
wiele narzedzi pomocniczych)

TwinCAT NC PTP - sterowanie osiami w trybie point-to-point z pominieciem modutdéw
pozycjonujacych i kontrolerébw NC (obliczenia wykonane przez procesor PC, pofaczenie z
enkoderem, napedem i sterownikiem, specjalna struktura osi, zaawansowane algorytmy
pozycjonowania)

TwinCAT NC I - system NC do interpolacji toru ruchu (interpolacja 3D, obstuga gtéwnych
standardéw programowania CNC, sterowanie osiami z poziomu Windows NT/2000/XP,
obliczenia wykonywane na procesorach PC, sterowanie osiami przez Fieldbus)

TwinCAT CNC - interpolacja osiowa w wiecej niz 3 kierunkach (petna funkcjonalno$¢ CNC z
poziomu PC, praca w czasie rzeczywistym, rozszerzenie TwinCAT NC I o cechy CNC, obstuga do
32 osi, komunikacja przez wszystkie standardy Fieldbus)
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L. ¥ = Konfiguracja urzadzenia — krok 1.
’ —-—11 Wybor obiektu

Wybér sterownika nastepuje w oknie Choose Target System

i , BCB150 - TwinCAT System Manager
Dostep do okna wyboru sterownika : e et eaicie s

» ikona =) na pasku narzedzi DCESHES Sl aavdd % @9 =Q&
BECKHOFF » Actions\Choose Target System...

INDUSTRIE ELEXTRONIK

rabon

General | Boot Setings

» klawisz F8
* SYSTEM-Configuration =>
General\Choose Target...

* Search (Ethernet) - jezeli nie ma
szukanego sterownika

TonCAT Systen Maneger [ Choses Tagel

V210 Buid 1331

g BCB1S0 [111110)

Cancel
Search [Ethemst)

[]Set as Defossh

Fioady _ Locol (152,166,255, 151.1.1)

o [ enCATRLG e posega regram 4]

Luty 2007

Konfiguracja urzadzenia — krok 1.
Wybér obiektu — mozliwe problemy

e Broadcast Search - a1 Faute Dbl

znalezienie w sieci wszystkich | [Giimw | P ] [ Bt
obiektéw z Uruchomionym hottms  Graosd At Shd | TwAT | Goemn e
systemem TWInCAT B ORI €O 1mE00 192@EN1T 1150 e

* wybieramy sterownik, M e e st e

z ktorym chcemy sie potaczyc. | , e '
Foute Name [Target B0t P

* potaczenie nawigzujemy Amaotd 1221
Transport Type: TCR/F

komenda Add Route (IP - = I TR

Address). s

* nawigzanie potgczenia
syghalizuje ot Comecled

EAENE

Connected.

Powyzszy przykfad ilustruje wszukiwanie sterownikéw komunikujacych sie przez potaczenie
Ethernetowe i znajdujacy sie w jednej sieci z komputerem, za pomoca ktoérego tgczymy sie ze
sterownikiem.

Jezeli, po wcisnieciu opcji Broadcast Search, Twin CAT System Manager nie znalazt
urzadzenia, nalezy:

sprawdzi¢ czy sterownik jest zasilony prawidtowo,
sprawdzi¢ czy kabel stuzacy do komunikacji nie jest uszkodzony,

sprawdzi¢ czy sterownik i komputer sg w tej samej sieci (ustawienia TCP/IP)

sprawdzi¢ czy komputer ma wytgczong zapore Firewall

W przypadku urzadzen komunikujgcych sie przez port COM nalezy recznie dodac urzadzenie.
W tym celu klikamy na ikone TwinCAT System Service znajdujacq sie przy zegarku,
wybieramy opcje Properties, zaktadke AMS Router i klikamy Add. Typowe ustawienia dla

sterownikow serii BC i BX to:

Marne: |Bxa000 |
AMS Met 1d: |1.1.1.1.1.1 |
Addess  [COM238400e81 |
Tranzpart; | COM-PORT w | Slow Connection
Beckhoff Automation Sp. z 0. 0. Stara Iwiczna, ul. Stoneczna 116A 05-500 Piaseczno 4

Tel /22/ 75 72 610; /22/ 75 72 620  Fax /22/ 75 72 607
www.beckhoff.pl Support: S.Aszklar@beckhoff.pl T.Gorski@beckhoff.pl




Podstawy obstugi programoéow TwinCAT System Manager i TwinCAT PLC Control

BECKHOFF P W = @4, i BECKHOFF
Konfiguracja urzadzenia —
Scan Devieces

Fie Edt Actions View Options telp
0w RO M) S/ HR RN @D QR el

., BX9000 - TwinCAT System Manager - 'BX_013817' # Bl SYSTEM - Configuration
——— B PLC - Configuration
0

General | Vanables

e
Cremeiz.
[Channet 2
(ErTT—
Covas
Chanel 7
Chacnel®, |

. Fle Edb Actions View Options Help
Scan Devieces: DEEd HD S HBRERG
. Wykrywa urzadzenia # B SYSTEM - Conhiguration MNumber | Device: Type

i W FLC - Configur ation
pofaczone ze sterownikiem - Exgom- cmrimm
¢ uruchamiana po kliknieciu 8 Hapoind s Append Devee.. |
prawym przyciskiem myszy na " lnport Devce... ‘
I/O Devieces |
» aktywna w Config Mode Beste MJ

BB pastewithLinks  Ak+CHrHY

Name Type See  sAddr. Infout User.. LUrkedto
Ol Input BOOL ot oo Input
Slinput BOOL o1 01 Input
SHnpie BoOL o1 02 Input
Slinput BOOL ot 03 Input
Gl input BOOL o1 04 Ingut
SlInput BOOL [} s Input
S input BOOL ot [ Input.
STinpue BOOL o1 07 Tnput

Ready

oo |,

Polecenie Scan Devices uruchamia automatyczne wyszukiwanie urzadzen podtaczonych do
sterownika, na ktérym jestesmy zalogowani (informacje o sterowniku znajdziemy w dolnym
prawym rogu, obok trybu pracy w jakim sie 6w sterownik znajduje). Zawsze po zakonczeniu
wyszukania nalezy sprawdzic zgodnosc¢ konfiguracji z rzeczywistym zestawieniem sprzetowym.
Drobne réznice mogg wynikac z faktu, ze np. niektére moduty zostaty zastgpione przez nowsze
modele, ale posiadaja tg samag funkcjnalnos¢ i logike. Aby zamieni¢ wyszukany modut klikamy
na nim prawym przyciskiem myszy i wybieramy opcje Change to Compatybile Type. Jezeli
nie chcemy korzysta¢ z wyszukiwania automatycznego, mozemy zestawi¢ zgdang konfiguracje
sprzetowgq recznie poleceniami Append Box i Instert Terminal Before.

Standardowo wyszukiwane urzadzenia to:

1. W przypadku sterownikéw serii BX:

- BX - Device (BX-BK) - zasilacz z magistralg K-Bus, do ktérego dotgczone sg moduty

- Ethernet (BX9000) - interfejs ethernetowy, ustawienia protokotu TCP/IP sg
konfigurowalne

- SSB (BX-M510) - interfejs protokotu CANOpen
2. W przypadku sterownikdéw serii CX:

- CX1100 - zasilacz z magistralg K-Bus, do ktérego dotaczone sg moduty
- NOV/DP-RAM - pamie¢ RAM przechowujaca zmienne po zaniku zasilania
- RT - Ethernet — wymiana danych przez ethernet w czasie rzeczywistym

Skrécong informacje o urzadzeniu lub module znajdziemy klikajac na interesujacy nas obiekt
i wybierajac zaktadke General. Dla modutu KL 1408 wyglada ona nastepujaco:

KL 1408, 8 Ch. Input (24V, 3.0ms)
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TwinCAT PLC e Wybor obiektu docelowego

Tworzenie prostego programu

Krok 1.

Do wyboru jest szesé typdw programow, zaleznych od obiektu
docelowego i sposobu komunikacji.

Chaose Target System Type

® PEo X6l X {ARM)
 BCvia AMS Cancal
 BC senal

" BCxx50 of BX via AMS
€ BCxx50 or BX via serial

Luty 2007

BECKHOFF

ok
MHame of the hew POLL [ M oK
~Type of FOU - Language of the POLI Carod
& Program CL =
" Function Block. LD
" Function " FED
Freturn Type: " SFC
Fo 2| | iowss
& CFC
Do wyboru jest szes¢ jezykdw programowania, zgodnych ze v
< >
standardem IEC 61131-3. =
W oknie tym mozna wybrac rowniez typ obiektu jaki zostanie L
; : ; aFEEIE] |k I 5|
stworzony: program, blok funkcyjny lub funkcja. —2

E———

TwinCAT PLC pozwala na tworzenie aplikacji na wszystkie urzadzenia firmy Beckhoff.
Dodatkowg zaletg jest fakt, ze program napisany na sterowniki jednej rodziny pasuje na
pozostate, tzn. jezeli tworzac program wybierzemy opcje PC or CX, stworzymy aplikacje, a
pdzniej istnieje potrzeba wgrania jej na sterownik z rodziny BX, to transformacji dokonujemy w
prosty sposéb. Oczywiscie program bedzie dziatat prawidtowo, jezeli nowy sterownik ma nie
mniejszg funkcjonalnos$¢. Zalecane jest jednak wybranie w oknie Choose Target System
Type odpowiedniego obiektu docelowego.

Okno wyboru obiektu, ktéry chcemy stworzyc pozwala wybraé:

- program (wywoftuje inne programy, funkcje i bloki funkcyjne, wywolywany przez task,
przechowuje wartosci zmiennych lokalnych do nastepnego cyklu PLC)

- blok funkcyjny (wywotuje inne bloki funkcyjne i funkcje, wartosci zmiennych lokalnych
przechowywane do nastepnego cyklu, moze by¢ wywotany wielokrotnie w jednym cyklu, dla
kazdego wywotania przypisany jest inny obszar pamieci)

- funkcje (nie przechowuje wartosci zmiennych lokalnych, dokfadnie jedno wyjscie)
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Deklaracja zmiennych

Krok 3. Wybdr zaktadki Resources
El F'ULlsI "8 Data typesj &) Visuslizations|

Krok 4. Przejscie do Global_Variables
[VaR_GLOBAL .@l—g’jg .@!@ﬂ

0001

12, Resources Anln_1TAT %1% INT:
-3 Global Variables Din_1 AT %1 BOOL: =T
T s [T Diln_2AT %I~ BOOL; g —
Giobal Vatiabies Diin3AT %1 BOOL: ] VA (PRG)
le_Configuration | Diln_4 AT %I* BOOL;
ANDARD.LIB 5.6, Di0u_1 AT 20 BOOL!
Di0ut_2 AT %0 BOOL:

. laim configuration =

i i DiDut_3AT %0 BOOL;
[l Ubrary Manager DIOW_4AT %0~ B0DL:
B Log [001|END_VAR

Krok 5. Deklaracja zmiennych:

Nazwa AT %I*:Typ_Zmiennej; - zmienna wejsciowa

Nazwa AT %Q*:Typ_Zmiennej; - zmienna wyjsciowa

Blok

Dodawanie elementow metoda przeciggnij -> upusc
Domysélny typ bloczka to bramka AND
Widoczne wejscia/wyjscia bloczka

tatwe dodawanie wejs¢/wyisc
waor [

BECKHOFF L =@, : BECKHOFF ge
Ctrl + Spacja

@ Anin_1 ~ [£] pim_1 ~ @
1] concar @ Din_2 AND'T @
1] cT0 @ Din3 Diln_1 Di0ut_1
L s . s ﬁ]cru = Dins —.I 1 E_F B
Na wejsciu/wyjsciu mozna wpisac: 1 crwo 4
: 1 pewete & Didw2
= Zmienng globalng © CIEEEE - o pow3 @

= Zmienng lokalng

* Zmienng wezesniej niezadeklarowana (domysina autodeklaracia) Skrot klawiszowy Ctrl + Spacja otwiera okno z zadeklarowanymi
= Wartosc stalg (nie da sie jej zmieni¢ podczas pracy programu!)
= Woyjscie z innego bloku (np. Timerl.Q)

= Wyrazenie (np. WORD_TO_BOOL(Dane))

Zmiennymi, blokami funkcyjnymi i funkcjami

BECKHOFF B2 = @ _ BECKHOFF

Krok 8. Krok 9.
lnset! Extras Online ‘Window Help

EZE) window tHelp Buid Ctri+Fs |
¥ --Local- (192168.255.151.1.1) Load download information. ..

LA Flune Time 1 (Port 801 )|

Choose Run-Time System... - = P ; :
il gl o e o Warning 1990 -> brak obiektu docelowego dla zmiennej
Create Bootproject (offline) + % OK1000 (182.168.10.24.1.1) zaadresowa nej d:yf:::g‘:gﬁ :z xﬁs_ggxﬂg:z g:::_%
Delete Bootproject Warning 1930: No VAR_CONFIG' for ' Diln_4'
‘Warning 1990: No VAR_CONFIG' for 'Di0ut_1"
. ‘Warning 1930: No VAR_CONFIG' for .Di0ut_2' [Ba Standard
Local - program zostanie wgrany na lokalny komputer Warning 1990: No VAR_CONFIG' for "Di0ul_ ' = ¥os

Pozostate obiekty to nazwy sterownikéw wraz z AMS Net Id

wyoorr |, .. o

Podczas kompilacji projektu tworzony jest plik o takiej samej nazwie jak projekt, ale z
rozszerzeniem *.tpy. Plik ten wczytywany jest w programie Twin CAT System Manager i to w
nim linkowane sg zmienne programowe ze zmiennymi we/wy.
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Konfiguracja urzadzenia — krok 3.

Dodanie projektu PLC

Append PLC Project:
« wywotanie kliknigciem

prawym przyciskiem myszy na REERESEEIIITE (3]
BECKHOFF PLC - Configuration Sakaive | 29 Szkelenie =D
INDUSTRIE ELEXTRONIK ] SYSTEM - Configuration
A = Wo- L™ Appand PLC Project...
ER) :g (8 paste Ctrl4v
BB Paste with Links  Alt+Clrl+V
Nazwa pliku: | Skalowanie | [Cowee_]
* otwieramy plik z Plikiypw | IECT131 Froject Info ["tpul | Ay
rozszerzeniem * .tpy

Luty 2007

Luty 2007
BECKHOFF

Konfiguracja urzadzenia
sterownik + program PLC

Konfiguracja urzadzenia — krok 4
linkowanie zmiennych

» BX9000 - TwinCAT System Manager - ‘BX_013a17

Fle Edi Actions View Optors Hep ] B ] Linkowanie zmiennych:
_Duﬁu dL 3 BESAY Sav/IR RN ® S RQA R LT ST « wywolanie 2-krotnym kliknieciem na zmienna we/wy w programie PLC lub
SYSTEM - Confi {il " N . N N : . . . N
& e Coromatin IECTT31 | ) kliknigcie prawym przyciskiem i wybranie opcji Change Link...
2 it S . .
g - O Popct |Skonane | Cheen ] « linkowane moga by¢ e ——
S P [Skalweney | o] Zmienne tega sameagn typu ey
= 8l cuputs 7] Relsive to TSM path « linkowanie taczy zmienne —gre . » e L
¥ 5 RunTimeNo: 1 | pot om0 programu PLC ze ° !;;L:}ﬂ:i.:m, .
. ek
g Target System: 165 | [0 aTaskein zmiennymi sprzetowymi
:IES + zmienne zlinkowane majga|
L o6 o
elo7 symbol strzatki i s
®los ” al
= o - Cortiguraton oznaczone X ol | Szaranm D e
1/0 Devices.
B8 Mappings = WA 1o - Conbguranon =
& M UODevees ::Earu'\-w:
&8 Mapongs () how Diskeg

Konfiguracja urzadzenia — krok 5.
aktywacja konfiguracji

Zakonczenie konfiguracji sterownika:

« aktywowanie konfiguracji (Active configuration) o

* przejscie w tryb pracy (Run Mode)

Luty 2007

L TencatRlc-Twmemepnstegopga 2
Zmienng z programu mozna zlinkowac tylko z jedng zmienng wejscia/wyjscia.

Zmienne w programie za potaczone ze zmiennymi wejs¢/wyjs¢ dopiero po aktywacji
konfiguracji.
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Krok 10. LN Window
Zalogowanie sie: & IUb g Fil

Podczas logowania sie w razie potrzeby wgrywany jest program PLC.

Online R

Wylogowanie sie: %l lub o |

Luty 2007

BECKHOFF - P W = i @ BECKHOFF

?) o program on the controller! Dowrioad the new progeem?

I R =

Wpisywanie zmienych (Ctrl + f7)

TwinCAT PLC Control

@
F.'ulnj rm‘fnnj“

7 ) The program has changed! Dowrioad the new program? AND

Vo | coc

Na sterowniku jest juz program, nieznacznie roznigcy sie od obecnego,
mozliwa jest zmiana w trybie on-line (program PLC sig nie zatrzymuje):

Online Change X AND @

-
The program has changed Do you wari 1o losd the changes? [ONLINE CHANGE) % [ul,n,nj
Ho | geel | Loadal |

oo [ neAT P Twermeprasegopregromy. L asd| oo [ nGAT P T prsege pegrems |

Diln_3 (#1X0.3] =

Diln_4 (%1X0.4) =

DiDut_1 (%0X0.0
Di0ut_2 (%0X0.1) =
I0E Didut_3 [%0X0.2) =
[0008  DiDut_4 (%0%0.3) =

Nieadresowane, typ Int oraz String:
Cz_zapisu=1
Cz_pliku=10
Godzina =15
Sciezka = 'c\'
Naglowek = 'Kalumna 1'

Wazne jest, aby przed zalogowaniem sie sprawdzi¢ obiekt, na ktéry zostanie wgrany
program. Obiekt ten widoczny jest w prawym dolnym rogu okna programu TwinCAT PLC
Control.
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Temperatura

Skalowanie
Temp_wejsciowa [—{Temp Wyjscie
Temp_min_main [—Temp_min Alarm_HI
Temp_max_main —Temp_max Alarm_LO
czujnik_min_main ——Czujnik_min
czyjnik_max_main [~ Czujnik_rnax

Luty 2007

BECKHOFF

Zakres pracy przetwornika

V\u’yisni ain

Qut_1
Out_2

Problem do rozwigzania

1[mA]

I{Input)
28 000
16
12
8
10000 = = = = |
-10000 a 10000 20000 30000 40000 50000
Input

I{Input)
20 000
16
E_ 12
8
=10000 . . . . |
-10000 0 10000 20000 30000 40000 50000
Input

BECKHOFF

Przeskalowanie wartosci z zakresu przetwornika (0-32767)
na wyjscie modutu (4 - 20 mA)

Rozdzielczos¢ 15 bitow => 0 - 32767

oo D encateics twmens e ey |

Podstawg przy projektowania blokéw funkcyjnych jest czesto rozwigzanie zagadnienia od
strony matematycznej, fizycznej, logicznej itd. Ostatnim etapem jest dopiero wyrazenie mysli
poprzez bloki funkcyjne, funkcje, petle programowe, warunki. Powyzszy przyktad pozwala

Wspotczynniki
I{Input)
Yi=58 oo
16
T
& 12
8
X1=32767
il yg= & - T T T
-10000 Xo0=0 1ao00 20000 30000 40000 50000
Input

fA 1= (Y1 - Y0) / (X1 - XO);
fB:=Y1-fA*X1;

zapoznac sie z podstawowymi funkcjami i typami zmiennych.
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Dodanie bloku

Krok 1. . Krok 2.
S POUs
e T—" : w
- Var_Input - zmienne wejsciowe bloczka
Rename Object.., K .
Edit Object Var_Output - zmienne wyjsciowe bloczka
Copy Object

Var - zmienne wewnetrzne bloczka
Wybor typu obiektu i jezyka programowania

Hame: of the neve POL [FB_Shalowanic
Type of PO Language of the POU Bad
" Frogiam CiL
(& Juncticn Bock o
* Function ;ig Deklaracja zmiennych moze odbywac sie na biezaco
ki ; aom : .
i || @ podczas pojawiania sie nowych zmiennych w programie PLC
e
BECKHOFF 2P W =i G|, BECKHOFF £ w =i g\,
Iinput)
I{input
Krok 3. . Krok 4. (el
Kod: - o 2]
. Kod: =
f& = [Y1-Y0) /(21 -X0); » BRI (Vake 1) THEN 16
B:=Y1-IA*X1; _ % DOBEIELSIF (Vahus < XOI THEN
*x . § OUT :=YD: T
OUT := 14 *Value + (B; H o 2
(A = [r1-YO) /7 (%1 - %0); -
B:=Y1-A=X1:
QUT ;= t4 " Value + 8 8
END_IF
‘vJ(E } 10000 20000 30000 40000 50000 amm
® Input -10000 1] 10000 20000 30000 40000 50000
Input
WADA: Brak ograniczen zakresu! WADA: Brak odpornosci na X1 = X2!

o [ enGaTie e posegnpregram | o [ nGAT PLC - Twertana prosegnpreggem 8|

Bloki funkcyjne posiadajg zmienne:

- Var_Input - wejsciowe, przenoszg wartosci z obiektu, w ktorym blok jest wywotany, do
wnetrza bloku,

- Var_Output - wyjsciowe, wyprowadzajg wartos¢ z bloku do obiektu w ktérym jest on
wywotany,

- Var_In_Out - wejscia-wyjscia, pozwalajg na wykonanie operacji na zmiennych zewnetrznych
bloku,

- Var - lokalne - warto$¢ tej zmiennej nie moze byc odczytana poza blokiem.
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Krok 5. Krok 6.

1. Przechodzimy do programu gtdwnego : Okno autodeklaracji

2. Wstawiamy bloczek (domysinie AND) Declare Variable

3. Zaznhaczamy nazwe bloczka i: E— e P .

A) Weciskamy F2 i wybieramy interesujacy nas bloczek Symbol s Indial Vaive fkdess [Lcen]
‘ —J J I~ COMSTANT
Copnment I BETAN

= e I~ PERSISTEN
h‘"“ ) EEET

*E.‘““”“’%"‘"“ Gotowy bloczek skalujacy zakres (0 - 32767) na (4 - 20)
[c;:,:i'::?:n:::: Skalowanie
FB_Skalowanie

Value ouT]

B) Wopisujemy nazwe bloku funkcyjnego (FB_Skalowanie) Wepde

Wywolany jest dopiero blok funkcyjny,
nalezy przypisa¢ mu jeszcze nazwe

Luty 2007

Krok 7. Krok 8.
Whpisanie nowej wartosci Praca w trybie on-line

Skalowanie

Write Variable "MAIN.Wejscie

OldVaue: [0 OK. | ‘Wejscie=16383.5
New Value: [16384 Cancel |

Whpisanie wartosci — Ctrl + {7 Wejscie do bloczka:
Forsowanie wartosci — 7 Instances — podglad wartosci zmiennych w konkretnym bloczku

Implementation — podglad kodu bloczka
Wejscie=D ]
{1

BECKHOFF

Skalowanie

Input assistant

TTTTI

Luty 2007

Krok 9.

Wejscie do bloczka pozwala na sprawdzenie aktualnych
wartosci zmiennych lokalnych w bloczku.
Wyswietlany jest réwniez kod Zrédiowy bloczka.

S A BBRIIE N e et e et e e

B4
Va\ua 163835

1 =327
Yo=4
Yi=20
ouT =12
o [ Vil - 5805 %1 - 32767
UT =Y1: ouT=12 Y1=20
ELsneru =0 THEN Vale= 163835 XD=0
=Y0; 0UT=12 Y0=4
ELSE
: 14 = Y1 - Y0) / P41 - X0): 14 = 4 882962e-004 ‘f1 ZEI V=4 X1 = 32767 X0=0
il B o=1-1a k1 B=4 14 = 4 8829622 004 X1 =32767
| OUT = 4 *Value + 18 0UT =12 PR i Y e
HEND_IF
=
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BECKHOFF T EEET 1 BECKHOFF
‘ Alarmy

Krok 10. Kod:
Dodanie alarmu o przekroczeniu zakresu gérmego lub dolnego. Deklaracja zmiennych: Program:
DO0Y[FUNCTION_BLOCK FB_Skalowanie [BO0[F (Value > X1) THEN
O0024R_INFUT
Yalue REAL.
I{Input) =0 REAL.
il REAL.
- Alarm_HI o0 f? Eiﬁt
DODHEND_VAR d Alstm L0 = TALE;
DO0EvaF_OUTFUT f|_ e Hl = FALSE:
out REAL: gELSE
15 1| Alsm HE:EQOL; 1A= (Y1-Y0) / X1 - X0);
Alama_LO: BOOL; 18 =1 - fa X1
s OOTHEND_WAR OUT := (A " Value + f8:
z E 2 Alam L0 = FALSE
L 3 REAL | Alam_Hl = FALSE.
B REAL; E
| OOTZEND_VAR END I
8 Zmiany w bloczku w programie gtéwnym:
Alarm_LO Skalowanie gy
— - T T T T 1 FB_Skalowsnie |
-10000 0 10000 20000 30000 40000 50000 Wajscie —Value our
Input 0 40 Alarn_HI—
32767 | Alsm_LOfg.
20
BECKHOFF g { BECKHOFF

Praca w trybie on-line

Kod: Wartos¢ z zakresu (alarmy wytaczone):
Deklaracja zmiennych: Program: Skalowanie
TION_BLOCK FB_Skalowanie. [BOBA[IF [ahue > 1) THEN
INPUT foogd  ouT =1
Value REAL, [0003  Alam_HI = TRL
o <0 REAL; (0008 Alarm_LO
H REAL {0008 ELSIF ft/alue ¢
§ 0 REAL [000§  OUT:=YO,
1 REAL: (0007  Alesm LD = TAUE
END_VAR [DOO] Al _Hi:=FALSE:
VAR_DUTPUT [O003ELSE
EIUT H :E]%L % : .
[0 plam_ L0 B00L: 0O OUT = 1h Vabie + 18 Wartos¢ spoza zakresu (uruchomiony alarm):
[GER A [D01F  Alam LD E
(OO0  Alarm_HI = FALSE
REAL |BorgEnc._IF Skalowanie 5
ENL:JAF REAL: FB_Skalowanie |
Value OUTHE
R . . N R N 0 Alarmn_H
Zmiany w bloczku w programie gldwnym (sygnalizacja diodowa): <1 Alarm_LO)
Skalowanie Y?
FB_Skalowania
Wejsoe Value ouUTH{Whjscie
: Alarm,Hl DiOut 1 3
32767 Alarm_LO| H ; Fya i i i
- s \ Podane jest tez napigcie na odpowiednie wyjscie cyfrowe
] ) (sygnalizowane jest to zapaleniem si¢ diody)

Luty 2007 Luty 2007

Zmienne wyjsciowe z blokéw funkcyjnych mogq nie zosta¢ wykorzystane w programie,
nie powoduje to wystgpienia btedu. Btedem jest nieprzypisanie zmiennej do wejscia bloczka.
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BECKHOFF L P~ | Bl BECKHOFF
Wizualizacja

Obiekty wizualizacji znajduja sie na zaktadce Vizualizations Wybor elementu

\flsualizationsl

Dodanie nowego obiektu
Wstawienie elementu

o ——]

Edt Object

Copy Object

&

Nadanie nazwy o i
Ustawienie parametréw elementu

T

Colorvanables
Motion absolute
Motion relative

New Visualization

wyoorr [ ... -7

BECKHOFF VL

Wstawienie tekstu Edycja tekstu

Tekst wyswietlany na elemencie (przycisku, polu, itp.)

Regular Element Configuration (40

Ea«ww - ~Variables for tex display - o | e
% o Tentcolor | tekst_kelor
Test vanables Conteri: hiaio s tancel |

Cancel —;
sl oo Loz Testflags  [leks_polozenie | Rysokosc: 28 '|
Colorvaiiables s & s
Motian abschite Lt s b Fortheight | cacionka_roamiar
Habon ralaiive Vetical Pelcrenie tekstar 7|
[metiee CTep @ Ceten O Boltom Fontname:  [cocionkanazwa
Test fortooltp

Secuty Fon. | sumadton | cuily =T p—— Tl croionkis I
Progiammabiily

| Kolar: d97 |

| Grubosc Tinir: 2 |

%.3f — wyswietlenie zmiennej typu Real z trzema miejscami po przecinku Kazda cecha wyswietlanego tekstu moze by¢ kontrolowana przez
%s — zmienna wyswietlana jako nhapis Zmienhnha w programie

BECKHOFF | L A _ BECKHOFF

Regular Element Configuration (#16) FE’} n
— oK Kolory ,statyczne” —
»
Rl Ciawackh e ra | et || pagawane tylko raz
Tod 2 Wi e
Text yaiiables i _—
~
£hesl Alarm color
" 3 Piel
 4Piel Insider Frame
5Pl Regular Element Configuration {#16)
Category
© Other [i— i
Shape Waniables for colors or
Programmability Nt 14 e Fill calor [[kalor_wypelrieria 3
e ke L it Filcolor slam | Kolor_slamovey_vypekiorsa [Eokef
Kolory dynamiczne — okon sachas et
- - . W anables Frame colar alarm: [ color_alamony_ramki
zalezne od wartosci zmiennych| e, . R R
S ecurit
o sty FramsFlags:  [volorppbd

Kazda cecha wyswietlanego tekstu moze by¢ kontrolowana przez
zZmienna w programie

wyoorr |, .. o

Wizualizacja moze by¢ uruchomiona bezposrednio na sterownikach serii CX z
zainstalowanym Target Visu. Na wszystkich pozostatych sterownikach moze by¢ dokonywany
podglad aplikacji poprzez wizualizacje uruchomiong na lokalnym komputerze.

Wykorzystywane zmienne sg zmiennymi z programu, nie trzeba ich specjalnie adresowac lub
deklarowac.
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BECKHOFF L W o= ey | _ BECKHOFF

Ruch elementu

Regular Element Configuration (#0) gl Regular Element Configuration (#0)
Category: Category:
Shape Motion absolute [—I Shape Motion relative _
e [MAIN Rbsalute. 05 = Tee Left ed MAIN. i =
Text b HK-DOffset: solute, Os_? Test variabl eft edge: E L iLewo
Uine wilth 3 Cancel | Line width Bepcs!
Colors ¥-Dffset MAIN Rébsolute.s_Y Col R T T ——
Colenarisies ’ ! " Cobovaiatios LT s N G
Motion relative Scale: AbE stk _ e Right edge:  |MAIN tPrawo
Variables i ki
"— Variables
o ik e st % Input Bottom edge: [MAIN. Dol
ext for tooltip Tt o to
Security = ext for tooltip
Programmability Security
Programmability
Y+ it | -
_— |
e

Wartos¢ 0 to pozycja elementu w trybie offline. - - - l .
, 5 : Dynamiczna zmiana potozenia krawedzi pozwala na kontrole wymiaréw
Kontrola ruchu elementu moze odbywac sie poprzez zmienne typu Int i . LR ;
elementdw w wizualizacji za pomoca zmiennych.

Doktadnos¢ 1 piksela.

BECKHOFF B W o= i @ _ BECKHOFF

Akcje

Akcja wykonuje sie podczas nhacisniecia obiektu.

Ustawienie:
Category: .
e = [Shape =
. ieani i Mozliwe akcje: e T Topevsisbe |
znikania, Tt vaihies Invsie: | ol Tod vadies e G =
; s lrout = Przelaczenie zmiennej iy i
*  blokowania, é&‘?iagw;:w e | 18 nnej ) gﬁ:;ia?xw r
0 zmiany koloru M:t:,.;w, Change coor L] Chwilowe wigaczenie zmiennej | [y st Rt T
= wySwietlanego tekstu Bt Teudepley.  [MAIN. L Zmiana wizualizacji T — I Exmcute pogam =
A : ; Pepmty e ’_; S 1§ = Wykonanie programu i s
=  podpowiedzi w trybie on-line - TP ) = I ElT
* Wiouslascia a Zmiana wartosci W ———
* ‘Wypsce
* wiylacz HI s e
® Wylsez D W
Main Wejscie - odwolanie do zmiennej zadeklarowanej w programie gtéwnym Main Wejscie — odwolanie do zmiennej zadeklarowanej
; N ” ) - w programie gtéwnym
.DiOut_1 — odwolanie do zmiennej globalnej prog 9 Y

.DiOut_1 - odwotanie do zmiennej globalnej
Mozliwe jest ograniczenie zakresu wpisywanych wartosci i wybor sposobu ich wpisywania.

oo [, .

BECKHOFF BV & W =i e BECKHOFF L

Woprowadzenie wartos$ci

1

Mozliwy wybor:

*  sposobu wprowadzenia danych, Widok on-line
. . Wigure proger
W oknie wykonania programu: - P »  zakresow
. X ASSIGN =l 4 o T . .
1: wybieramy typ programu o » | *  nazwy dla pojawiajacego sig obiektu. =
e ool et ot S .-
B - . fein A Regular Element Configuration (¥9) X i ax
na ktorej operacji dokonujemy vue | _boe | and VS e
. B 2 L i INTERN ASSIGN MAIN Weiscie <MAN Werscm + IV & Wajecie Gl 1 i
3: wpisujemy dzialanie jakie wykonujemy L ‘\ 8 Ve [oee rw —
- ¥ = ’ * lacz_|
4: dodajemy operacje ! \ 3 el é:mw;;“‘ﬁ = = Carcel 7 s B Back
5: wybieramy kolejha operacje 2 \\ * Gl . Crevasbies r [
. M ive
lub wracamy do okna gléwnego N\ 555“"” - ; = — i 2 : e
4
;::’Jr:'ylw”p ¥ Ted input of vasisbie Textdisplay’ 2 4 1 2 3 Ese
[Mumpad | Min [0 L
N . i . P .o Max {32767 F 1
W programie mozemy wykorzystywaé zmienne wczesniej zdefiniowane, T — i o o
wartosci state oraz wszystkie operacje matematyczne.
Luty 2007 v [ ncATsle Trarsens posteop prgrams %

Dodanie akcji, zmiana wiasnosci elementéw sprawia, ze tworzone w wizualizacji
elementy moga sie zmienia¢ podczas dziatania aplikacji, dzieki czemu mozliwa jest m.in.
animacja obiektow.
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Wiz — strona 1 (off-line)

Wiz — strona 1 (on-line)

Wejscie -> Wyjscie: Wejscie -> Wyjscie:

L] Dodanie / odjgcie 5% wartosci zakresu L] Dodanie / odjgcie 5% wartosci zakresu
L] Zerowanie wejscia, L Zerowanie wejscia,

L] Zmiana zakresow . Zmiana zakresow

L] Wyswietlenie trendu - Wyjscie(t) L] Wyswietlenie trendu - Wyjscie(t)

- [EZTIEN g =20
[em ] 5
Zetowarie Ustawiema

— Ustawienia

A X0 = 0.000

YO=%31

X1 = 32767.000

Yi=x¥

Y0 = 4.000

¥1=20.000

e [ dencar el - omenm possg ot s | e [ AT G e prosagaprogmm s |
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Dodanie elementu:

P Horizontal axis &

Os pozioma:

Trend: me:,"f o Font
Cacel |
| . + Jednosti- czas, el
= Kierunek zmian, s = Linie podziatowe, == ® Tne  oma R
. : ; 5 -
= Konfiguracja obu osi, 1‘“ . e = Skala, I vas ot [
*  Wybor zmienne; e Oierdatin Vsl i s = Odswiezanie, Seae Varates
u Konfiguracja krzywej Fowen . Opis osi. Duabh  [THin0s0ms Zow |
Hecording
 oronline ( History Man T20s0ms Offset
Sub scale THSe0ms
Choose varisble
Degres of accuracy Symbal bar
Curve configuration ’W R

wyo [, . o

BECKHOFF L@ b~ @ BECKHOFF

b

Trend — strona 2

Trend — strona 2

Os pionowa: e Logond Zmienne:
| o | = == | o ———]

L Jednostki - dowolne, W] . Wybér zmiennej, Cancel
L Linie podziatlowe, % L] Kolor na wykresie, Add
. Skala, Ll Styl linii, Delete
= Opis osi. e - ::77 »  Znacznik.

St — o |

End izn

et i Syrbol bar

Sibsese 2| | [ we

ey [, . oo

BECKHOFF BECKHOFF

Trend — strona 2 (on-line)

55 20
18 - e e
16— 4 e
16— | |
14 f o
14 F— |
d /
12 f
12— \ /
10 I .o :
10 - L |
= |
8 b /
6 v W
% LS
4 T T
; 15:38:04  15:38:14  15:38:24  15:38:34  15:38:44  15:38:54  15:30:04

T T g
222 297 222 222 : 277 . Eﬂ Wyjscie = 12.800
— =

Lz [ rneaT PLC oo prossgapremram e | w0 TencAT PLC - Themaninprosegn progmma 8|
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Table settings Table settings

B 5 b :

— Dataanay:  |Tablica Cancel - Dataanay  |Tablica Cancel
7

| Test for toallip Sidersze: [0 | Text for toolip Sidersze: [0

Security il _8 Secuty SER

9 9

BT [¥ Column header T [ ¥ Column header

— v Rowheade ~ -E———— ¥ FRow header
Luty 2007 Luty 2007

Selection
Text for tookip
Securly

BECKHOFF

Configure table cokmns

BECKHOFF

BECKHOFF

Selected columns:

Tabie
Rows A A

Fok
Poremnosc
Dostepnose

Text variables
Line width
Colors
Colorvariables

Poje
5 || Dostepnosc

Text for tooitip
Security

Configure columns

Column hesder

Column width:

@

Motion absolute
Motion relative
Variables

Input

Test for tooltip

Selection saftings
Selection color..,

Selection type

* Select cells

" Select only rows

" Select only columns

" Select rows and columns

¥ Frame aiound selected cells
Wariabe for

ecinty
Programmability

W Use template

Parametry komoérek moga by¢ konfigurowane tak samo jak kazdego

elementu w wizualizacji

Luty 2007

selection X
Vanable for
selection :

Tablica
t

¢ poziom

|

@ poziom_proc
¢ Prawo

Luty 2007

~§ Tablica
@ Tablica X

LB Tablica_ YV v

Zdefiniowanie
zmiennych
wskazujacych na
element tablicy
pozwala np. ha
Sledzenie obrobki
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