AUTOMATYKA | REGULACJA AUTOMATYCZNA
LABORATORIUM

Program laboratoriow

Seria Il — modelowanie, identyfikacja, regulacja: obiekty cieplne i
serwomechanizmy

Pierwsze spotkanie zostanie po$wigcone na wprowadzenie do serii II, w ktorej bedzie
realizowanych 5 ¢wiczen.

Modelowanie uktadow regulacji — pakiet Matlab/Simulink

Identyfikacja obiektu cieplnego — CX1000/BK9050

Sterowanie obiektem cieplnym — CX1000/BK9050

Samostrojenie i adaptacja — regulator RF-537

ok~ N PE

Serwomechanizm z modutem przemieszczenia liniowego

Materiaty do éwiczen znajduja si¢ na stronie Www.tomz.prz-rzeszow.pl

Uwagi:

Cwiczenia 2 i 3 — powinny by¢ realizowane na tym samym stanowisku. Dostgpne s3 dwa
rézne stanowiskach przeznaczone dla tych ¢wiczen (stanowisko nr 2 ze sterownikiem
CX1000 oraz stanowisko nr 4 z modutem BK9050). Grupa realizujaca ¢wiczenie nr 2 na
danym stanowisku musi rowniez realizowac ¢wiczenie nr 3 na tym samym stanowisku.

Przygotowanie do <¢wiczenia 3 — zajecia nalezy rozpocza¢é od zaprezentowania
prowadzacemu wynikow identyfikacji transmitancji obiektu (wyznaczone wartosci liczbowe
parametréw transmitancji, symulacja odpowiedzi transmitancji obiektu w pakiecie Matlab z
wynikami rzeczywistej odpowiedzi obiektu na tym samym wykresie — sprawdzenie czy
wykresy sa zblizone). Przed przystapieniem do realizacji ¢wiczenia nalezy (w ramach
przygotowania do zajgé) wyznaczy¢ nastawy regulatora PI (przy zalozeniu py=16.3) dla
zidentyfikowanego modelu obiektu oraz przedstawi¢ prowadzacemu program dla pakietu
Matlab oraz symulacyjne wyniki odpowiedzi uktadu zamknigtego dla skoku jednostkowego.
Zaprezentowanie prowadzacemu prawidlowych wynikow odpowiedzi symulacyjnych
jest warunkiem przystapienia do realizacji ¢wiczenia praktycznego.

Cwiczenie 5: Projekty dla systemu Matlab/Simulink/RT-CON znajduja sic w folderze
Serwoll na pulpicie. Logowanie do stanowiska 5 przebiega standardowo. Uwaga — w tym
¢wiczeniu nie bedzie wykorzystywana maszyna wirtualna ale system bazowy.

Podczas realizacji ¢wiczenia na podstawie przebiegdow potozenia nalezy wyznaczy¢
wzmochnienie k transmitancji k/s*2. Wzor jest podany w skrypcie Teoria Sterowania — Wyktad
13, strona 257. Nalezy prze¢wiczy¢ przed zajeciami identyfikacj¢ wzmocnienia k dla danych
symulacyjnych — brak umiejetnosci prawidlowego uzycia tego wzoru jest najczestsza
przyczyng nieuzyskania zaliczenia zajeé !
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