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Cwiczenie 9. Modelowanie i symulacja uktadow regulacji

Cwiczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dotaczong instrukcje Program éwiczenia.

Ocena 3.0

Wykonaj punkty nr 1 (modelowanie silnika DC w dwoch trybach pracy) oraz nr 2a i 2b
(serwomechanizm z regulatorem PID) z dotaczonej instrukcji. Przedstaw prowadzacemu
uzyskane wykresy.

Ocena 3.5

Wykonaj punkty nr 2c i 2d z dotaczonej instrukcji (serwomechanizm z regulatorem P-Pl i PD)
i przedstaw uzyskane wykresy prowadzacemu. Dodatkowo zauwaz, ze ksztatty odpowiedzi
skokowych uzyskanych dla struktur regulacyjnych zbadanych w punktach 2a-d mozna
podzieli¢ na dwa wyraznie rézne typy. Ponizej wyjasnij krotko, na czym polega rdznica,
naszkicuj ksztalty odpowiedzi skokowych kazdego typu i przypisz do odpowiedniego typu
zbadane struktury regulacyjne (PID, PID z filtrem, P-PI, PD).
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Ocena 4.0

Wykonaj punkt nr 3 dotgczone;j instrukcji, polegajacy na powtdrzeniu badan symulacyjnych dla
struktur z punktéw 2a-d, po zmianie sygnatu wartosci zadanej ze skokowego na liniowy.
W sposob analogiczny jak poprzednio, wyodrebnij i przedstaw ponizej dwa zasadniczo rézne
typy uzyskiwanych odpowiedzi uktadoéw regulacji.

Ocena4.5/5.0

Ocena zostanie podwyziszona o jeden stopien w stosunku do wartosci okreslonych wyzej,
W przypadku rozwigzania zadan z uzyciem oprogramowania Scilab/Xcos.



