Automatyka i regulacja automatyczna

Symulacja — ustawienia

Izolacja rdzeni dla TwinCat 3

Poprawna praca oprogramowania TwinCat 3 w trybie symulacji wymaga izolacji rdzenia
(wgtku) procesora. Przeprowadzenie tej operacji wymaga kilku krokéw przedstawionych
ponizej. Btedna konfiguracja powoduje wyswietlenie komunikatu lub w gorszym przypadku
zatrzymanie pracy catego sytemu.

Po utworzeniu nowego projektu w zaktadce Solution Explorer, przechodzimy do zaktadki
SYSTEM->Real-Time ktora otwieramy za pomoca dwukrotnego nacisniecia LPM.
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Ukazuje sie okienko przedstawione na rysunku ponizej. W celu zatadowania aktualnie
dostepnych watkéw procesora nalezy klikna¢ przycisk Read from Target w zaktadce
Settings.
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Po zatadowaniu dostepnych watkdw ukazuja sie one w tabeli ponizej przycisku.
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Nastepnym krokiem jest zaznaczenie watku oznaczonego jako Isolated(izolowany) oraz
odznaczenie domyslinie zaznaczonego watku Shared(wspétdzielony).
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Aby zaakceptowac zmiany nalezy klikna¢ przucisk Set on target a nastepnie zaakceptowac
podziat ilosci watkow typu Shared i Isolated. Przyktadowy stosunek pokazany zostat na
rysunku.
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W specyficznych przypadkach moze by¢ potrzebne dodatkowe wyizolowanie watku z
gtdbwnego systemu operacyjnego. W tym celu uruchamiany msconfig (wymagane dostep
do konta administratora). Zamieszczony ponizej zrzut ekranu
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Stata czestotliwos¢ taktowania procesora dla TwinCat 3

Poprawna oprogramowania TwinCat 3 w trybie symulacji wymaga statej czestotliwosci
taktowania procesora. Nowe uktady wyposazone sq w technologie C1E oraz EIST ktérych
celem jest zmniejszenie zuzycia energii. Po udanym wyizolowaniu wgtku do pracy w trybie
Real-time nalezy uruchomic specjalnie przygotowany batch file przekazany przez firme
Backhoff. Znajduje sie o pod sciezkg: C:\TwinCAT\3.1\System\win8settick.bat.
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