Automatyka i regulacja automatyczna

Cwiczenie 1 - Wprowadzenie do zagadnien
konfigurowania i programowania sterownikéw PLC/PAC -
norma |[EC 61131-3

Przebieg ¢wiczenia

1. Zapoznanie sie ze stanowiskiem laboratoryjnym i pakietem TwinCAT System

1.1. System Manager
1.2. PLC Control

2. Przeprowadzenie procesu konfiguracji sterownika

2.1. Stworzenie nowego projektu konfiguragji

2.2. Nawiazanie komunikagji z fizycznym sterownikiem

2.3. Utworzenie konfiguracji sterownika (urzadzenia, moduty wejs¢ i wyjs¢) w
pakiecie System Manager

2.4. Porownanie listy automatycznie rozpoznanych przez pakiet System Manager
modutdéw (Boxes) z modutami podtagczonymi do szyny komunikacyjnej na
stanowisku

2.5. Aktualizacja konfiguracji w sterowniku

2.6. Zapisanie pliku konfiguracji na dysku komputera

3. Realizacja prostego programu w jezyku ST — na podstawie ProstyProgramSTiLD.pdf

3.1. Napisanie programu realizujgcego funkcje OR przy wykorzystaniu zmiennych
symbolicznych

3.2. Zapisanie pliku z programem na dysku komputera

3.3. Stworzenie wykonywalnej wersji programu

3.4. Przestanie programu do sterownika

3.5. Wykonanie operacji Create Bootproject

3.6. Uruchomienie programu i przeprowadzenie testow jego dziatania

3.7. Powiazanie fizycznych wejs¢ i wyjs¢ sterownika ze zmiennymi symbolicznymi
zdefiniowanym w programie PLC

3.8. Wykonanie testow dziatania programu za pomoca rzeczywistych sygnatéw z
wejs¢ i wyjsc sterownika (przetaczniki, diody)

3.9. Podglad wartosci fizycznych wejs¢ i wyjs¢ sterownika z poziomu System
Manager

4. Realizacja funkcji AND i OR w jezyku LD



4.1.

4.2.

43.
44,

Napisanie jednego programu realizujgcego zarowno funkcje AND jak i OR
wykorzystujac 2 fizyczne wejscia (te same jak w przypadku punktu 3) i 2 fizyczne
wyjscia sterownika

Przestanie i uruchomienie programu w sterowniku bez wykonywania opgji
Create Bootproject

Wytaczenie i ponowne wiaczenie zasilania sterownika

Sprawdzenie dziatania programu za pomocg fizycznych wejs¢ i wyjsé
sterownika

5. Utworzenie konfiguracji poprzez odczyt danych ze sterownika

5.1.
5.2.
5.3.

Stworzenie nowego pustego projektu konfiguracji
Odczyt konfiguracji za pomoca opcji (Open from Target)
Porownanie konfiguracji — punkty 2.3, 4.2

6. Napisanie programu w jezyku ST, bez wykorzystywania standardowych blokéw
funkcjonalnych, realizujgcego ponizsze zadanie:

6.1. Zliczanie w zmiennegj typu INT o nazwie licznik zboczy narastajacych dla
pierwszego fizycznego wejscia sterownika

6.2. Zataczenie kolejnych czterech diod, rozpoczynajac od pierwszej, gdy wartos¢
zmiennej licznik przekracza kolejno 5, 10, 15, 20

6.3. Po przekroczeniu przez zmienng licznik wartosci 25, zatrzymanie zliczania
zboczy narastajacych dla wejscia pierwszego i zataczenie diody piatej oraz
wytaczenie pozostatych
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