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Zbiornik z dwoma zaworami. Podnosnik gora—dét z nawrotem. Reaktor chemiczny.

ZBIORNIK Z DWOMA ZAWORAMI

1. Zadanie

Zbiornik jest napelniany zaworem Z1, a 71 z2

oprozniany zaworem Z3. Przebiega to r - P—

nastepujaco:

— Dlah < X1 otwarty jest zawor Z1. X2

— Jesli h przekroczy X1, to Z1 jest otwarty
przez 20 sekund, chyba ze wczesniej h
osiggnie X2 (wtedy Z1 zamyka si¢ —
natychmiast).

— Po zamknieciu Z1 otwierany jest Z3, az h Q73

spadnie do X1.
Dodatkowy zawor Z2 jest otwierany recznie.

2. Przebiegi czasowe
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3. Automat
e Stany
@ nalewanie, gdy h < X1 — Z1 =1
@ nalewanie, gdy h > X1, ale nie dtuzej niz przez 20 sekund lub do momentu, gdy h
osiggnie X2 (h=X2)—»Z1=1
@ oczekiwanie na oproznienie, tzn. gdy h= X1 — Z1=0




o Graf

X1
X2 OR TON_1.Q

21:= 1 NOT X1 71:= 0
73:=_0 73:=_1
ST

~= MAIN (PRG-ST)
0001 [FROGRAR MM

000z AR
0oo3 ¥1%2.71,23: BOOL: stan: INT:=1:
0004 TORN_1:TOM:
000g, T: TIME := T#20s;
0006 _DEOOL=FALSE; _1:BOOL=TRLE;
D007 END_War:
L >
0001 TOMN_T(IMN:=stan=2, PT:= T
000z
0003 CASE stan OF
0004 1: 21:=_1; 23:=_0:
0005  IF 31 THER stan:=2;: END_IF
0006 2: 21:=_1; 23:=_0:
0007 IF NOT %1 THEM stan:=1;
0008 ELSIF X2 OFR TOM_1.0 THEM stan:=3; END_IF
0009 3 21:=_0; 23:=_1;

0010 IF MOT %1 THEN stan:=1: EMO_IF W
0011 EMND_CASE [+ &R
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OD01[PROGRAM MAIN
0002 vAR
0003 X1.%2,21,23: BOOL TONT.TON; T: TIME = T#20=
004 S1BOOL-=TRUE: 52.83600L
0005  P12.P23.P31.P21:B00L
000§  R_TRI2R_TR23.R_TR3LA_TR21FR_TRIG:
DO0Z[END_ VAR
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PODNOSNIK GORA-DOL. Z NAWROTEM
1. Zadanie

Sygnatly obstugujace podno$nik sg nastepujace:
e Wejscia — przyciski w gore, w dot: pg, pd
— wylgczniki krancowe gorny, dolny: kg, kd
e WyjScia — sterowania jazda w gore, w dot: jg, jd.
Nacisnigcie przycisku jazdy w przeciwng stron¢ podczas ruchu podnos$nika powoduje
zatrzymanie go na 2 sekundy, a potem zmiang kierunku.

postoj na dole

®

@ jazda w gore

@ postoj na gorze

@ jazda na dot

@ postoj 2 s po przyci$nieciu ,,w dot” podczas jazdy w gore
®

postoj 2 s po przyci$nigciu ,,w gore” podczas jazdy na dot
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3. Kod

ST

= MAIN (PRG-ST)

PROGRARM haln

0002 AR

non3 pa, kg, pd. kd, jg. jd: BOOL;
oo stan: IMNT:=1;

noo& TOMNTTOMN; T:TIME = T#2=:

DO0FAEMD_ AR

Oooo
<

0006 _DBOOL=FALSE; _1:BOOL=TRLE:

000 TOM{IN:=stan=5 OR stan=h6, FT:=T};
noo3
0003 CASE stan OF

0004 1: jo=jd:=_0;

0ons5 IF pg THEM stan:=2: END_IF
DO0B( 2: jog:=_1; jch:=_0;

0007 IF kg THEM stan:=3;

n00g ELSIF pd THEM stan:=5 EMND_IF
D009 3: jog=jd:=_0;

0010 IF pd THEM stan:=4; END_IF

D011 4: jog=_0; jch=_1:

0018 IF kd THEM stan:=1;

0013 ELSIF pg THEM: stan:=6; END_IF
D014 5: jo=jd:=_0;

0o1s  IFTOM1.Q THEM stan:=4; EMD_IF
DO1E( B jog=jd:=_0;

0017  IFTOMNT.QTHEM stan:=2; END_IF
0018 END_CASE
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0001

PROGRARM bAIN

0aoe,

AP

onon3;

pg. kg, pd, kd, jg. jd: BOOL;

0ao4

TOMNTTOM: T: TIME = T#2s;

0005

_BOOL=FALSE: _1:BOOL=TRUE:

0006

S1:BO0OL=TRLIE; 32,33,54,35,36:B00L;

0aa7,

F12 P23 P34 P41 F26 FR4. P46 FE2BOOL

0008

R_TR12R_TRZ3.R_TR34F_TR41.R_TR5R_TRb4,

ooons

F_TR46.F_TREZ:R_TRIG;

o010

EMD_WAR
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REAKTOR CHEMICZNY
1. Zadanie

Nalezy zaprojektowac¢ uktad sterowania reaktorem

funkcjonujacy wedtug ponizszego algorytmu:

e Nalewanie na zmiang z zaworéw Z1/Z2 w cyklu 3+3 s Z1

do poziomu X2

e Nalewanie dalej z Z1 az do X3 (Z2 zamknigty)

wlaczenie
temperatura osiggnie TM

e Wylaczenie GR i oczekiwanie przez 10 s.

e Zamknigcie Z1,

grzejnika

z2

| X3

GR, az . o
™ T

—_— W ]1— X1

e Oproznianie z Z3 w cyklu 4+2 s (otw./zamkn.) do X1
e Zamkniecie Z3 i powr6t na poczatek (nalewanie)
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2. Automat

e Stany

nalewanie z Z1 przez 3 s, h < X2
nalewanie z Z2 przez 3 s, h < X2
nalewanie z Z1 do X3

grzanie do TM

oczekiwanie przez 10 s

oproznianie, Z3 otwarty przez 4 s.

QEOEHEE

73 zamknigty przez 2 s.
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3. Kod LD

~ MAIN (PRG-LD)

B=lE

D001 [FROGRAR MAIN
0002w AR
0003, KK X3 T, 21,22, 23.GR: BOOL:
o004 TORN_T, TON_2 TON_E.TOM_BTOMN_7TON;
0005 _0BOOL=FALSE; _1:BOOL=TRLE;
000k S1BOOL=TRLUE; 532,53,54,55,56,57.B0O0L;
0007  P12.P13.P23,P21.P34 P31.P4E P56 PE1,PE7.P76:B00L
000E  R_TRIZR_TR13R_TR23R_TR21,A_TR3I4R_TR31R_TR4
D008  R_TRS6R_TRE1.P_TREF.F_TR7ER_TRIG
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0011
TOM 2.0 52 G G P21
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0012
F23 F34 53
Y O—
P13
53
0013
w3 53 TS P34
— — CLE ] {—
0014
P34 P45 54
L O—
S4|J
-
0015
TH 54 G G P45
- cmﬁ 9 (O—
. Kod ST

o W typowej realizacji wykorzystywane byloby pig¢ czasomierzy, po jednym dla kazdego
przedziatu czasu. Mozna jednak ograniczy¢ si¢ do dwoch czasomierzy ustawiajac
odmienne wartosci na wejsciach PT odpowiednio do odmierzanych przedzialow w
konkretnych stanach.

e Zmodyfikowany graf
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~= MAIN (PRG-ST)
0001 PROG R bAAIN

gooefwAR

ooo3 I MERITWE1 22 23.GR: BOOL:  stan: INT:=1;
aao4 TOMN_TTOMN; TOM_2:TOMN;

0005 T1:TIME = T#3s: T2: TIME = T#3=;

0006 _BOOL=FALSE; _1:BOOL=TRUE;

0007 EMND_WAR

< >

000 T OM_1(IM:=stan=1 OF stan=5 OR stan=7, FT:=T1)

0002TOM_z(IM:=stan=2 OF stan=6, FT:=T2):

ooos

0004 CASE stan OF

0005[ 1: 21:=_1; 22:=_0; 23:=_0: GR.=_0;

0006 IFTOMN_1.Q THEM T2:=T#3s: stan=2;

0007 ELSIF =2 THEM stan:=3: END_IF

O008| 2: Z1:=_0; Z22:=_1; Z23:=_0; GR:=_0;

oong IFTOMN_2. 2 THEM T1:=T#3s; stan:=1;

0010 ELSIF®2 THEMN stan:=3; END_IF

0011 3: 21:=_1; 22:=_0; 23:=_0: GR.=_D0;

0012 IF *3 THEM stan:=4; END_IF

0013 4: 21:=_0; 22:=_0; 23:=_0: GR:=_1:

0014 IF Thd THEM T1:=T#10=; stan:=5; END_IF

0015| 5: 21:=_0; 22:=_0; 23:=_0: GR.=_D0;

0016 IFTOMN_1.Q THEMN T2:=T#4s: stan:=6; END_IF

0017 6: 21:=_0; 22:=_0; 23:=_1. GR:=_D0;

0018 IFTON_2.QTHEM T1:=T#Zs; stan:=7;

0019 ELSIFMNOT > THEM T1:=T#3s; T2:=T#3s; stan:=1; EMND_IF

0020( 7: 21:=_0; 22:=_0; 23:=_0; GR.=_D0;

ooz1 IF TOM_1.2 THEM T2:=T#4s; stan=6: ENDO_IF

0022 EMD_CASE ~
b >

Przed uruchamianiem ztozonych programow w pakiecie TWinCAT zaleca si¢ stosowaé Reset.
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